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© Sehahungsanordnung fur FernmeJdcanUgen, Insb«sonder« Fenisprechvennitttungsaiilagen mft zentrsten 
litformatlontvtrartwltungselnrlchtungen mit Gbtrtastsfgnaltussendiing. 

© In einer Fernsprechvermlttlungsanlage mit zentralen 
Informationsverarbeitungseinrichtungen mrt Obeiiastsigna- 
laussendung gibt eine einer Mehrzahl von Schaiteinrichtun- 
gen (K1-K6) gemeinsame Kanaisteuerung (K) fur in mehrere 
Richtungen verlaufende zentrale SfgnalkanSIe bei Uberia- 
stung durch Erreichen oder Oberschrerten der Verarbei- 
tungskapazitdt dieser Signatkanale Oberlastsignale in gletch- 
mSttigen ZeitabstSnden an die sie zur Obertragung von 
Signalisierungszeichen in Anspruch nehmenden Schaltein- 
; richtungen (K1-K6), z.B. Zentralsteuerwverfce von Vermitt- 
lungsstellen, ab. Oberlastsignale schaJten in den Schatteln- 
richtungen [K1-K6I vorgesehen Zflhler (Z) herauf, die durch 
RGckstellsignale kontlnuleri ich wleder schrittwelsa zuruckge- 

achaltet werden, welch e in gegenuber den Zeitabstfinden 
grfiBeren Intervallen aufeinander folgen. Zfihlerstande (zl- 
z12) zeigen verschiedene Oberlastgrade an. In Abh5ngigkeit 
von jeweils vortiegendem Uberiastgrad wird eine Obertra- 
' gung von Signalisierungszeichen teilwefse vorObergehend 
unterbunden. Bei verschiedenen Zdhiern folgen die RGck- 
stellsignale in unterschiedlich groSen Zeitintervallen, wo- 
durch Wiederaufnahme von Signalubertragungen verschie- 
den atark verzogert werden kann. 
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Schaltungsanordnung fttr Fernmeldeanlagen, insbesondere 

Fenasprechvermittlungsanlagen mit zentralen Informa- 

tionsverarbeitungseinrlchtungen mit tfberlastsignalaus- 
sendung 



5 Die Erf indung *eetrif f t eine Schaltungsanordnung 

fiir Fernmeldeanlagen, insbesondere Fernsprechvermitt- 
lungsanlagen, mit zentralen Informationsverarbeitungs- 
einrichtungen und ihnen zugeordneten teilzentralen 
Schalteinrichtungen, die' Informationen, insbesondere 

10 Steuerinformationen, an eine ihnen jeweils zugeord- 
nete Informationsverarbeitungseinrichtung abgeben, 
die dann, wenn die Menge der lauf end erhaltenen 
Informationen eine obere Grenze ihrer Verarbeitungs- 
kapazitat erreicht oder ttbersteigt, in regelmafligen 

15 Zeitabstanden ein tJberlastsignal zu den betreffenden 
Schalteinrichtungen aussendet, in denen. jeweils ein 
die empfangenen tiberlastsignale aufsummierender und 
hierzu durch die Cberlast signal e schrittweise weiter- 
geschalteter und nach Verlauf von gegeniiber den 

20 Zeitabstanden grSBeren und ebenfalls regelmSBig 

aufeinanderfolgenden Zeitintervallen Jeweils schritt- 
weise zurilckgeschalteter Zahler vorgesehen ist, und 
in denen pro Schalteinrichtung individuell jeweils ein 
zahlerstandswert gespeichert ist, bei dessen Erreichen 

25 oder ttberschreiten die Abgabe von Informationen von der 
betreffenden dezentralen Schalteinrichtung in dieser 
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solange unterbunden 1st, bis durch Zurtickschalten des 
Zahlers dessen ZShlerstand den gespeicherten Zahlerstands- 
wert wieder unterschreitet oder erreicht. 

5 Eine Schaltungsanordnung dieser Art ist- bereits bekannt 

durch den CCITT-Beitrag DELATED ^ _ 

C0Sr2EIBU2I03 X (Arbeitsgruppe Xl/2, Genf , Okt. 1981) 

Eine Schaltungsanordnung der bekannt en Art- dient z.B. 

-jO dem Zweck einer Abwehr von Uberlast in einem zentralen 
Zeichengabenetz. Ein solches Zeichengabenetz moge jeweils 
eine zentrale Kanalsteuerung an jedem der mehreren 
Netzknoten aufweisen. Eine Kanalsteuerung moge der 
Zeichengabe liber eine Mehrzahl von Zeichengabekanalen 

-j 5 dienen, die von dem betreffenden Netzknoten in ver- 
schiedene Richtungen ftlhren. Das Zeichengabenetz m6ge 
einer tfbertragung von Signalisierungszeichen dienen, 
die iait unterschiedlichen Dringlichkeiten zu uber- 
tragen sind. DemgemaB sind die Signalisierungszeichen 

20 verschiedener Art en unterschiedlichen Dringlichkeits- 

stufen zugeordnet. Signalisierungszeichen einer niedrigen 
Dringlichkeitsstafe mogen z.B* Zahlerstandswerte von 
Gebuhrenimpulszahlern und Betriebsdaten "ahnlicher Art 
sein. Signalisierungszeichen einer hoheren Dringlichkeits 

25 stufe mogen z.B. Verbindungsherstellungsdaten zur Her- 
stellung von Dateniibertragungsverbindungen sein. 
Signalisierungszeichen einer noch hoheren Dringlich- 
keitsstufe mogen z.B. Verbindungsherstellungsdaten fUr 

- Fernsprechfernverbindungen sein. Signalisierungs- 

30 zeichen noch hoherer Dringlichkeits stuf en mogen z.B. 

zur Ubertragung von Storungsmeldungen, von Katastrophen-* 
alarm en und dergleichen sein^ Eine Abstufung der ver- 
schiedenen Dringlichkeiten kann sich ganzlich daraus 
ergeben, von welcher jeweiligen beaonderen Art von 

35 teilzentralen Schalteinrichtungen die unterschiedlich 
dringlichenzu iibertragenden Signalisierungszeichen 
stammen. 



0104637 



- 3 - 



VPA 



82 P 1 9 0 8 E 



Die bekannte Anordnung gibt nun die Koglfchkeit , bei 
einan Ansteigen der Belaatung fiir eine Kenalsteuerung 
oder fUr einzelne der jeweils nit ihr verbundenen 
Zeichengabekanalen eine Uberlast graduell gestuft abzu- 

5 wehren. Eine Uberlast des Zeichengabesystems kSnnte zu 
einer 31ockierung oder zu einer Nachrichtenverfalschung 
fUhren. Der von ;}edem der ZShler in jeder der genannten 
Schalteinrichtungen tatsachlich erreichte Zahlerstand 
gibt nun den jeweiligen Grad der Uberlast an. Eine 

10 tfberiastabwe'br moge z. 3. bereits eingeleitet verden, 
wenn die Belastung 75 % der Verarbeitungskapazitat 
der Kanalsteuerung oder der Verarbeitungskapazitat 
der einzelnen ZeichengabekanSle, also ihrer Ubertra- 
gungskapazitgt, erreicht und ubersteigt. Bei dieses 

15 3 e lastungsgrad m3ge z.B. jegliclie Obertragung von 
ZShler standswert en von Gebiihrenirapulszahlern unter- 
bunden werden. Bei.einen hc'heren Belastungsgrad von z.3. 
90 % und dariiber moge z.B. eine Ubertragung von Ver- 
bindungsherstellungsdaten von Dateniibertragungsver- 

20 bindungen unterbunden werden. Erreicht der Belastungs- 
grad z.B. 95 56 , so Ebge auch eine t*bertragung von 
Verbindungsherstellungsdaten von Femsprechfemverbindungen 
unterbunden werden. Erreicht der Belastungsgrad z.3. 
10C Jo, so wiirde auch eine ubertragung von Signalisierungs- 

25 zeichen fUr Alariameldungen unterbunden warden. Durch 
eine solche Unterbindung der Ubertragung von Signali- 
sierungszeichen wird naturlich die Belastung der 
Kanalsteuerung oder einzelnerSignalkanSle gesenkt. 
Unterschreitet die tatsachliche Belastung wieder die 

30 angegebenen 3 e lastungsgrenzen, so wird die Unterbindun? 
der Ubertragung der Signalisierungszeicher. der 
Jewells betreffenden Art wieder aufgehober.. Dea 
Zeicher.gaber.etz wire dacurch jewel Is wieder =ehr 
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Belastung aufgebiirdet, 

¥ie ausgefiihrt wurde, werden Jedem der Zahler die 
| Riickstellsignale in groBeren zeitlichen Ab- 

} 5 standen gegeben als die tfberlastsignale. Dadurch 

ist'es moglich, den Belastungsgrad der Kanalsteuerung 
oder der mit ihr verbundenen Zeichenkanale anhand der 
Dauer einer llickenlosen Abgabe von Uberlast signal en 
in den Schalteinrichtungen zu erfassen. Der Ober- 
10 tragungsbetrieb fttr Daten hfiherer Dringlichkeit kann 
langer forxgesetzjt werdenV weil Daten niedrigerer 
Dringlichkeit bereits bei Erreichen eines niedrigeren 
Belasirungsgrades vorlaufig nicht mehr ubertragen 
werden* 

Die Beriicksichtigung der Belastung der Kanalsteuerung, 
also der zentralen Inforaationsverarbeitungsein- 
richtung gemafl der eingangs angegebenen Schaltungs- 
anordnung, oder der mit ihr verbundenen Kanale erfolgt 

20 also nactf MaBgabe der Dauer einer llickenlosen Abgabe 
ron tTberlastsignalen.Dabei geht in die Dauer der 
Unterbrechung der tfbertragung von Signalisierungs- 
zeichen einer bestimnrten Dringlichkeitsstuf e sowohl 
die Zeit ein, innerhalb der der betreffende ZShler 

25 weiter herauf gezahlt wird, als.auch die Zeit, inner- 
halb der nach einem Ausbleiben der Uberlastsignale 
der Zahler wieder zuriickgezShlt wird. 
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Wie erlautert, erfolgt nach Uziterbrechung der tJbertragung 
von Signalisierungszeichen einer 
"bestimmxen Dringlichkeitsstuf e 

zu einem ersten Zeitpunkt und nach einem Ausbleiben 

5 weiterer Uberlastungssignale von einem zveiten Zeit- 
punkt an eine Fortsetzung der Obertragung der Signali- 
sierungszeichen dieser Dringlichkeitsstuf e von einem 
dritten Zeitpunkt an, dessen Zeitabstand vom zweiten 
Zeitpunkt sich aus der Anzahl der hierfUr erf orderlichen 

10 Riickzahlimpulse fttr den Zahler ergibt. Da die verschie- 
denen Belastungsgrade, bei denen in den verschiedenen 
Schalt einr i chtung en die jeveilige Obertragung von 
Signali sierungszeichen der verschiedenen Dringlichkeits- 
stuf en unterbrochen wird, von Schalteinrichtung ru 

15 Schalteinrichtimg die gleichen sind, ergibt es sich 
in einer Schaltungs'anordnung der eingangs angegebenen 
Art zwangslSufig, da6 nach einem Ausbleiben der 
Ober last signal e die Ubertragung von Signalen Jev/eils 
einer bestimmten Dringlichkeitsstuf e seitens der 

20 verschiedenen Schalteinrichtungen gleichzeitig wieder 
einsetzt. Dies kann zu einer Stoflbelastung , also einem 
sprimghaften ^iederanstieg der Belastung ftihren und 
diese. zu einer erneuten Unterbrechung der Obertragung 
von Signalisierungszeichen der betreffenden Dringlich- 

25 keitsstufe. Da eine Unterbrechung einer Ubertragung 
von Signalisierungszeichen einer bestimmten Dringlich- 
keitsstufe zu einer Ansaiamlung solcher Signalisierungs- 
zeichen in jeder der Schalteinrichtungen flihrt, kann 
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der beschriebene Effekt dazu fiihren, dafl sich die Vorgange 
der Unterbrechung und der Wiederaufnahme der Obertragung 
der Signalisierungszeichen der betreffenden Dringlichkeits 
stufe wiederholen, und zwar rythmisch im Sinne einer 
5 periodischen Schwingung. 

Die Aufgabe der. Erfindung ist es, flir den Wiederbeginn 
der Obertragung von Signalisierungszeichen Jewells 
einer bestimmten Dringlichkeitsstuf e nach einer Unter 7 

10 brechung der Obertragung von Signalisierungszeichen 

dieser Dringlichkeitsstuf e mehr Kontinuitat hinsichtlich 
des dadurch bedingten erneuten Belastungszuwachses zu 
gewahrleisten, um ein mehrf aches WIederaufnehaen und 
erneutes Unterbrechen der Obertragung vcn Signalisierungs- 

15 zeichen einer bestimmten Dringlichkeitsstuf e zu vermeiden. 

Die Erfindung. l&st die gestellte Aufgabe dadurch, dafl 
die regelmaBig auf einanderfolgenden Zeitintervalle 
pro Schalteinrichtung Jewsils gleich groJ3, aber von 
20 Schalteinrichtung zu Schalteinrichtung unterschiedlich 
grofl einstellbar sind, wodurch die Z abler der verschie- 
denen Schalteinrichtungen mit unterschiedlichen Ge- 
schwindigkeiten zuriickschaltbar sind. 

25 In* der Zeichnung ist ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung 
nur in wesentBch zu ihrem Verstandnis beitragenden 
Bestandteilen dargestellt. Die Erfindung ist keineswegs 
auf dieses Ausfiihrungsbeispiel beschrankt. 

30 Vfie die bereits genannte Literaturstelle nachweist, 
ist es bereits bekannt, zentrale Signalisierungskanale 
zur Obertragung von Signalisierungszeichen vorzusehen. 
'..J^ ein zentraler Zeichenkanal ist dabei Jewells, einea 
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BUndel toil Nachrichtenkanalen zugeordnet. ttber diese 
Uachrichtenkanale konnen in allgemein bekannter Weise 
Verbindungen hergestellt werden. Die NachrichtenkanSle 
dienen lediglich zur tlbertragung der Nachrichten selbst. 

5 Die zur Verbindungsherstellung, Verbindungsaufrechterhaltung, 
* Verbindungsauslosung und zur GebUhrenzShlung pro Verbindung 
erforderlichen Schaltkeimzeichen werden selbst nicht Uber 
die NachrichtenkanSle Ubertragen, sondern Uber jeweils 
einen zentralen Zeichenkanal. Diese pro Verbindung 

10 erforderlichen Schaltkeimzeichen werden mit Hilf e von 
Signalisierungszeichen ilberden zentralen Zeichenkanal . 
jeweils ftlr die betreffende Verbindung signalisiert* 
Aufler den genannten Schaltkennzeichen zur Verbindungs- 
herstellung, Verbindungsaufrechterhaltung, V e rbindungs- 

15 auslosung und zur GebUhrenzShlung kann es weitere 

Schaltkeimzeichen geben, die jeweils einer Verbindung 
individuell zugeordnet sind* 

Es ist bereits auch schon yorgeschlagen worden, 
20 mehrere f emmeldetechnl sche Systeme 

Systeme parallel zu betreiben, z.B. ein Fernsprechvermitt- 
lungssystem, ein F ernschreibvermitt lungs system, ein 
DatenUbertragungsvermittlungssystem usw, , und bei getrennten 
Vermittlungsanlagen fUr die verschiedenen Systeme gemein- ' 

25 same 3tindel von N achrichtenkanalen vorzusehen und zu 
verwenden, und jeweils einem BUndel von KanSlen, die 
Srtlich gesehen in ein und derselben Richtung verlaufen, 
jeweils einem Signalkanal zuzuordneri. Ebenso ist es auch 
moglich, verschiedene BUndel von Nachrichtenkanalen vor- 

30 zusehen, und zwar je ein BUndel pro System und den 
mehreren KanalbUndeln, die in ein und derselben 
Richtung verlaufen, jeweils einen gemeinsamen Signal- 
kanal zuzuordnen. 
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So 1st also einem Nets von NachrichtenkanalbUndeln 
ein Netz von Signalkanfilen tiberlagert. An den Stellen, 
wo sich die Vermittlungs stellen der verschiedenen 
nachrichtentechnischen Systeme befinden, 1st Jewells 

5 auch ein Knotenpunkt von in verschiedenen Richtungen 
verlauf enden SignalkanMlen. An einen solchen Knoten- 
punkt befindet sich eine Kanalsteuerung, an die 
die- in die verschiedenen Richtungen verlauf enden 
Signalkanale angeschlo ssen sind. Eine solche Kanal- 

10 steuerung ist in der.Zeichnung mit K bezel chnet. 

An sie sind die in die verschiedenen Richtungen ver- 
. lauf enden Signalkanale K1 bis K6 angeschlo ssen. 
Die Kanalsteuerung dient der Abwicklung der tJbertragung 
von Signalisierungszeichen. Sie steuert die Aussendung 

15solcher Signalisierungszeichen iiberdLe Signalkanale K1 
bis K6, ebenfalls aber auch den Empfang und die Weiter- 
leitung von tiber diese Signalkanale eintreffenden Signali- 
sierungszeichen auf andere Signalkanale, Die Ubertragung 
. dieser Signalisierungszeichen erfolgt in bekannter Weise 

20 im Zeitmultiplex. 

Wie bereits ausgeftihrt wurde, befindet sich eine Kanal- 
steuerung oeweils am Knotenpunkt in dem 'Netz von Signali- 
sierungskanalen. An. .dies em Knotenpunkt befinden sich 

25 auflerdem Vermittlvmgsstellen der verschiedenen nachrichten 
technischen Systeme. Diesen Vermitt lungs stellen der 
verschiedenen nachrichtentechnischen Systeme Jeweils an 
einem Ort ist die Kanalsteuerung K gemeinsam zugeordnet. 
Diese steht liber eine gemeinsame Busleitung B mit 

30 Datenkopfen U1 bis Un in Verbindung, wobei jeweils 
ein Datenkopf je einer Vermittlungsstelle jedes der 
verschiedenen nachrichtentechnischen Systeme zugeordnet 
ist. Der Datenkopf U1 mSge z.B. einer Fernsprechvermitt- 
lungsstelle des ausgedehnten Fernsprechvermittlungsnetzes 



; : 610*4637 

- 9 - vpa 82 P t 9 0 8 E 

zugeordnet sein. Der Datenkopf. U2 mSge z.B. einer 
Fernscbreibvermittlungsstelle ednes ausgedehnten Fern- 
schreibvermittlungsnetzes zugeordnet sein. Der Daten- 
kopf U3 m8ge z.B. einer Datenttbertragungsvermittlungs- 
5 stelle eines ausgedehnten DatenUbertragungsvermittlungs- 
netzes zugeordnet sein. 

Die Datenkopf e U1 bis Uh stehen mit der Kanalsteuerung 
K zum gegenseitigen Datenaustausch iiber die gemeinsame 

-jO Busleitung B in Verbindung. Dieser Datenaustausch dient 
zur Ubertragung von Informationen von den 

DatenkBpf en zur Kanalsteuerung und zur Ubertragung 
von Informationen in der umgekehrten Richtung. ' 
Informationen, insbesondere Steuerinformationen, 

-I5 die ein Datenkopf - auch als "teilzentrale Schaltein- 
richtung" bezeichnet, an die "zugeordnete Kanalsteuerung 
UbertrSgt,. werden dann von dieser liber den Jewells ent- 
sprechenden Signalisierungskanal, z # B. K1 , weitergelei- 
tet. Dies geschieht Jeweils in Abhangigkeit davon, 

20 zu welcher Nachrichtenverbindung die jeweilige Information 
gehortj jede solche Information beinhaltet eiri Signal!- 
sierungszeichen, das einer bestimmten Verbindung zugeord- 
net und damit einem bestimmten Nachrichtenkanal zugeordnet 
ist und demgemafl tiber den. betref f enden Signal! si erungs- 

25 kanal zu Ubertragen ist. 

Wie bereits ausgefUhrt wurde, werden iiber die Signali- 
sierungskanale K1 bis K6 die den einzelnen Nachrichten- 
verbindungen entsprechenden Signal! sierungszeichen 
30 im Zeitmultiplex Ubertragen. 
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Erreichen Oder Obersteigen der Jewells festgelegten 
oberen Grenze der Verarbeitungskapazitat einer 
Kanalsteueryng in regelmafligen ZeitabstSLnden Uber- 
lastsignale zu den betreff enden DatenkSpf en U1 bis Un 
5 ausgesendet. 

Die DatenkSpfe U1 bis Un mSgen in wesentlichen Teilen 
gleich ausgebildet sein. In weiteren Einzelheiten 
ist der Datenkopf U1 dargestellt. Er weist u.a. 

10 einen Sender S und einen Empf anger E auf . ttber den 
gemeinsamen Datenbus B von der Kanalsteuerung zum 
Empfanger E iibertragene ankommende Signalisierungs- 
zeichen werden vom Empfanger E Uber einen Stromkreis e 
weitergeleitet. Sie konnen z.B. nach einer Zwischen- 

15 speicherung dem Zentralsteuerwerk einer Fernsprech- 
vermittlungsstelle zugeleitet werden. Signalisierungs- 
zeichen, die Uber den Datenkopf U1 und die Kanal- 
steuerung K Uber einen der SignalisierungskanSle, 
z.B. K1, zur Aussendung zu bringen sind, mo gen von 

20 dem genannten Zentralsteuerwerk Uber die Stromkreise 
81, s2 Oder s3 eintreffen. Sie gelangen Uber Vergleicher 
V1 bis V3 zu einem Sender S,der zur Weitergabe der 
Signalisierungszeichen uber die Busleitung' zur Kanal- 
steuerung K dient. Diese Stromkreise s1 bis s3 kBnnen 

25 auch mit verschiedenen Teilen eines Zentralsteuer- 
werks einer Fernsprechvermittlungsstelle verbunden 
sein* Z.B, kann einer dieser Stromkreise, z.B. s1, 
lediglich^zur tJbertragung von Alarmsignalen vorge- 
sehen sein. Ein zweiter Stromkreis s2 kann zur Uber- 

.30 tragung von Signalisierungszeichen vorgesehen sein, 
die zur Herstellung, Aufrechterhaltung und AuslSsung 
von Fernsprechverbindungen dienen. Ein dritter Strom- 
kreis s3 kann z.B, zur Ubertragung von Zahlerstands- 
werten von GebUhrenimpulszahlern vorgesehen sein, 

35 die einer Abrechnung van FernsprechgebUhren an zentraler 
Stelle dienen. 
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Im Datenkopf U1 ist u.a. auch eih ZShler Z vorgesehen. * 
Dieser steht rait dem QnpfSnger E tiber einen Stromkreis z 
in Verbindung. tfber diesen Stromkreis werden tfberlast- - 
signale, die der 2knpf anger E von der Kanalsteuerung K 

5 empfangen hat, zua Zahler Z weitergeleitet, Der Zahler Z 
sxinmiert die empfangenen tfber last signale auf . Er wird 
hierzu durch die tfberlastsignale schrittweise weiter- 
geschaltet. Die tfberlastsignale folgen in regelmaBigen 
Zeitabstanden aufeinander. In diesen Zeitabstanden 

10 wird der Zahler schrittweise weitergeschaltet. 

In gegeniiber den Zeitabstanden der tfberlastsignale 
grofleren Zeitintervallen wird der ZShler jeweils 
schrittweise wieder zurUckgeschaltet. • 

15 Es sei angenommen, daB die tfber last signale in Zeit- 
abstanden von Je einer Sekunde auf ^landerfolgen, 
solange die Ober last situation in der betreffenden 
Kanalsteuerung besteht, Ferner sei angenommen, daB 
die Riickschaltebefehle fUr den Zahler Z, die von 

20 einem Impulsgefeer j$Ll an jenen . abgegeben werden, 
in Zeitintervallen von je zwei Sekunden aufeinander- 
folgen. Sind nun auf einanderfolgend z 0 B. 12 tfberlast- 
signale eingetroffen, so sind hierbei 12 Sekunden 
vergangen. In dieser Zeit erhalt der Zahler Z sechs" 

25 d^weils in den Zeitintervallen von 2 Sekunden aufein- 
anderfolgende Riickschaltebefehle. Der ZShler Z umfaflt- 
12 Zahlglieder z1 bis z12, Nach einem Eintreffen 
von 12 aufeinanderfolgenden Uberlast signal en 
erreicht sein Zahler stand also ein ZShlglied Z6. 

30 

Treff en innerhalb von 24 Sekunden auf einanderfolgend 
insgesamt 24 tfberlastsignale nacheinander ein, so gelangt 
der Zahler mit seinem Zahlerstand zum Zahlglied Z12. 
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Bleiben dann die Uberlastsignale wieder aus, so Wird 
der Zahler innerhalb von weiteren 24 Sekundea wieder 
vollstSndig zurUckgezahlt. 

5 Pro Schalteinrichtung ist individuell jeweils wenigstens 
ein Zahlerstandswert gespeichert, bei des sen Erreichen 
Oder tfberschreiten die Abgabe von Informationen von der 
betreff enden Schalteinrichtxmg in dieser solange unter- 
bunden ist, bis durch ZurUckschalten des ZMhlers dessen 

10 Zahlerstand den gespeichert en. Zahlerstandswert. wieder 
unterschreitet oder erreicht. Diese Speicherung eines 
Zsthler standswertes im Datenkopf U1 bestafcfc derin, dafl 
z.B. das Zahlglied z5 mit dem Vergleicher V3 verbunden 
ist. Erreicht nun der ZShler stand des ZMhlers' Z das 

15 Schaltglied z5, so wird die Abgabe von Signalisierungs- 
zeichen Uber den Stromkreis s3 und den Sender s 
- oder.deren originSre G-enerierung - aolange 
unterbunden, bis durch' ZurUckschalten des ZShlers der 
betreffende Zahlerstandswert wieder unterschritten wird. 

20 Es kann nun vorgesehen werden, dafl .der Vergleicher V3 
die Weitergabe von Signal! si erungszeichen titer den 
Stromkreis s unterbindet, wenn der Zahler standswert die 
Stelbng des Schaltgliedes z5 erreicht, oder wenn er sie 
iiberschreitet. Entsprechendes gilt fur deh Vorgang des 

25 Zuriickschaltens des Zahlers. 

Wie nun aus der Zeichnung leicht zu ersehen ist, werden 
die Vergleicher V1 bis V3 in AbhSngigkeit von verschie- 
denen vom ZShler erreichten ZShlerstandswerten fur 
30 die Veitergabe von Signalisierungszeichen tiber ihre 
Stromkreise s1 bis s3 gesperrt. So kann vorgesehen 
werden, dafl bei einem relativ niedrigen Belastungs- 
grad bereits eine Weitergabe von GebtlhrenzShlimpulse 
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signalisierenden Signalisierungszeichen unterbunden 
wird. Erst bei einem hoheren Belastungsgrad (Zfihler- 
standswert bei z8; Vergleicher V2 wird gesperrt) 
wird r ancfi die "Weitergabe solcher Signalisierungszeichen 

5 unterbunden, die zur Signalisierung von Schaltkenn- 
zeichen dienen, die einer Verbindungsherstellung, 
Verbindungsaufrechterhaltung und Verbindungsauslosung 
dienen. Bei einem noch hoheren Belastungsgrad wird 
auch eine Weiterleitung solcher Signalisierungs- 

10 zeichen zur Kanalsteuerung K unterbunden, die einer 
Signalisierung von Alanameldungen dienen. 

ErfindungsgemaB ist vorgesehen, daB die regelmSflig 
auf einanderfolgenden Zeitintervalle pro Schaltein- 

15 richtung jeweils gleich grofl aber von Schaltein- 
richtung zu Schalteinrichtung unterschiedlich 
groB einstellbar sind. Diese Zeitintervalle geben - 
wie bereits ausgefUhrt - jeweils den zeitlichen 
Ab'stand zrwischen auf einanderfolgenden Riickschalte- 

20 bef ehlen an, die von den Impulsgebern T1 , T2 usw. 
jeweils an den Zahler in dem jeweiligen Datenkopf 
abgegeben werden. Diese Impulsgeber , z.B. T1 , gEben 
also Riickschaltbef ehle regelmaBig JLn den auf einander- 
folgenden Zeitintervallen ab, solange der Zahler- 

25 standswert des betreff enden Zahlers ungleich Null 
ist, solange der betreff ende Zahler also einen 
Zahlerstandswert aufweist, der einem seiner Zahl- 
glieder z1 bis z12 entspricht. ErfindungsgemaB ist 
nun vorgesehen, daB die verschiedenen ImpulageTaer- T1 

30 bis Tn auf verschieden grofle Zeitintervalle einstell- 
bar sind. Dadurch wird der Zahler der verschiedenen 
Datenkopfe U1 bis Un mit unterschiedlichen Geschwindig- 
keiten zurtickschaltbar. 
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Die Uber die Vergleicher V1 bis V3 zus Sender S liber- 
tragbaren Signalisierungszeichen v/eisen drei verschie- 
dene Dringlichkeitsstuf en auf . Die Uber den Vergleicher 
V3 zu ubertragenden Signalisierungszeichen haben die 
5 geringste Dringlichkeit. Die liber den Vergleicher V2 
zu iibertragenden Signalisierungszeichen weisen eine 
hohere Dringlichkeit auf. Die hochste Drir.glichkeits- 
stufe haben Alarzmeldunger., wahrend entsprechende 
Signalisierungszeichen iiber den Vergleicher VI zu liber- 
ie) tragen sind. 

1st nun durch ein Eintreffen von auf einsnderfolgenden 
Uberlast signal en mit Hilfe des Zahlers Z in der be- 
schriebenen Weise eine Aussendung toq Signalisierungs- 

15 zeichen einer bestiimnten Dringlichkeitsstuf e unter- 
bunden word en, ist also z.3. der Vergleicher V2 in 
seinen Sp err zu stand gebracht worden, und sind noch 
weitere uberlastsignale eingetroff en, und bleiben 
danrt von einera bestiaaten Zeitpunkt an weitere uber- 

20 lastsignale aus, so wird der Zahler Z in der beschrie- 
berrfen sfeise mit Kilfe der Rlickschaltebef ehle vieder 
zuriickgeschaltet. Nach einer en t sp r e ch end en Anzahl 
von Zeitintervallen wird die Abgabe ven Signalisierungs- 
zeichen der bet^eff enden Dringlichkeitsstuf e wieder 

25 freigegeben. Durch die Erfindung vird nun erreicht, 
daS der Zeitpunkt dieser Freigabe bei den verschiecenen 
Datsnkopfen zeitlich unterschiediich ist. Dies v;ird 
dadurch bewirkt, daS die Zahler der verschiedenen 
Datenkopfe nit unterschiediich en Geschv/indigkeiten 

30 zuriickschaltbar sind. V.'ar also bei .santlichen Daten- 
kopfer. voriibergehend eine Abgabe von Signalisierungs- 
zeichen einer be s titter. Dringlichkeitsstuf e er. 
die Kanalsteuerung K aus VberiastungsgrUnden ur.tsrbur.der.. 
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und sind von einen; bestimmten Zeitpunkt an die von 
der Kanalsteuerung K an die JDatenkSpf e abgegebenen 
Uberlastsignale ausgeblieben, so setzt die Abgabe 
von Signalisierungszeichen der betreffenden Dring- 

5 lichkeitsstuf e bei den verschiedenen Datenkopf en 
nicht gieichzeitig, sondern z:itlich gestaffelt ein. 
Dadurch wird verhindert, daB de. gemeinsamen 
Kanalsteuerung K bei ein em Absink-n der Belastung 
plStzlich eine sehr hohe zusStzliche Belastung 

10 aufgebtfrdet wird. Eine solche Belastung wtlrde 

sich aufgrund einer Sleichzeitigkeit in der beschrie- 
benen Weise und aufgrund der Tatsache ergeben, daB bei 
einer vcrtlbergehenden Unterbindung der Abgabe von 
Signalisierungszeichen einer bestimmten Bringlichkeits- 

15stufe sich in ^edea der -Datenkopf e Signalisierungs- 
zeichen dieser Dringlichkeitsstuf e aufsammeln wiirden und 
daB die Abgabe an die Kanalsteuerung K beginnend im 
gleichen Zeitpunkt seitens mehrerer Datenkopf e 
zu dem angesprochenen Problem der StoBbelastung 
20 fiihren vurde. Durch die*' * Erf indung ist dieser Effekt 
jedoch vermieden. 

Es sei auch noch darauf hingewiesen, daB die tfhertragung 
der Signalisierungszeichen tiber die Busleitung B ebenfalls 

25 in .Zeitaultiplex erfolgt. - Perner sei auch noch er- 
ganzt, daB die Aussendung. und Zahlung von Gberlast signal en 
anstatt pro Kanalsteuerung und gemeinsam fur alle an sie 
angeschlossenen JSignalkanale auch pro Signalianal 
erfolgen kann* In diesem Falle wiirde also die tfberlast- 

30 situation einzeln fur jeden Signalkanal erfaBt und ge- 
regelt *erden« Hierzu ist die Kanalsteuerung K mit einer 
BelasturgsmeBeinrichtung 7 ausgestattet, die fiir Jeden 
der Sigralisierungskanale K1 - K6 einzeln jeweils die ■ 
zurzeit bestehende Verkehrs belastung abtastet. ITach MaB- 

35 ga^e hisrvon gibt die Kanalsteuerung K ttberlastsignale zu 
den Schalteinrichtungen TJ1 bis Un ab, entweder gemeinsam 
ftix alle Signalisierungskanale oder einzeln fiix jeden 
von ihnen. 

4 Paten-^nspriiche 
1 -F&goxv 
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Pat entana prache 

1 .Schaltungsanordnung ftir Fernmeldeanlagen, insbesondere 
Fernsprechvermittlungsanlagen, mit zentralen Informa- 
tionsverarbeitimgseinrichtungen und ihnen zugeordneten 
teilzentralen Schalteinrichtungen, die Informationen, 

5 insbesondere St euer informationen, an eine ihnen Jeweils 
zugeordnete Inf ormationsverarbeitungseinrichtung 
abgeben, die dann, wenn die Menge der laufend erhaltenen 
Informationen eine obere Grenze ihrer Verarbeitungs- 
kapazitat erreicht Oder tibersteigt, in regelmafiigen 

10 ZeitabstSnden ein Uberlastsignal zu den betreffenden 
Schalteinrichtungen aussendet, in denen jeweils ein 
die empfangenen tfberlastsignale auf siimmterender und 
hierzu durch die Uberlastsignale schrittweise weiterge- 
achalteter und nach Terlauf von gegenttber den Zeitab- 

15 standen grcJBeren .und ebenfalls regelmaBig auf einader 
folgenden Zeitintervallen jeweils schrittweise 2urtlck- 
geschalteter Zahler vorgesehen ist, und in denen pro 
Schalteinrichtung- individuell jeweils wenigstens ein 
ZShlerstandswert gespeichert ist, bei dessen Erreichen 

20 oder tJberschreiten die Abgabe von Informationen von der 
betreffenden dezentralen Schalteinrichtung in dieser 
solange unterbunden ist, bis durch ZurUckschalten des 
* Zahlers dessen Zahlerstand den gespeicherten Zahlerstands 
wert wieder unterschreitet Oder erreicht, dadurch 

25 gekennzeichnet, dafl die regelmaBig auf einanderfolgenden 
Zeitintervalle pro Schalteinrichtung jeweils gleich grofl 
aber von Schalteinrichtung zu -Schalteinrichtung unter- 
schiedlich grofl einstellbar sind, wodurch die Zahler 
der verschiedenen Schalteinrichtungen mit unterschied- * 
lichen Geschwindigkeiten zurUckschaltbar sind. 
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2. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die von den elner Informationsverarbeitungs- 
elnrichtung zugeordneten Schalteinrichtungen an Jene ab- 
gegebenen Inf ormationen sich hinsichtlich der Dringlich- 
keit ihrer Verarbeitung unterscheiden, und daB nach MaB- 
gabe der deweiligen Dringlichkeit die H8he des Jeweils 
gespeicherten ZShlerstandswertes festgelegt ist. 

3. Schaltungsanordnung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl von einer Schalteinrichtung Inf ormationen 
unterschiedlicher Dringlichkeiten abgegeben werden, 
und daB demgemafl -mehrere ZShlerstandswerte gespeichert 
sind, und dafl anhand von gem&fi den Dringlichkeiten der 
verschiedenen zu Qbertragenden Inf ormationen durchgefUhrten 
Vergleichen der jeweils betreffenden Zahlerstandswerte 

mit den Ist-Zahlerstandswert eine Informattonsabgabe 
seitens der betreffenden Schalteinrichtung tails unter- 
bunden ist und teils nicht. 

4. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die Schalteinrichtungen Steuereinrichtungen 
und Vermittlungsstellen zugeordnet sind und 'die Informa- 
tions verarbeitungseinrichtungen Steuereinrichtungen 

von tJbertragungseinrichtungen an Netzknoten eines Netzes 
von Signalkanalen sind, die jeweils Gruppen von Nachrichten- 
ubertragungskanaien zugeordnet sind. 
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